STARTS

KTS

TACS

TH1

G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Re a}[ 7T1me Omﬂl Data Production: 18—11-02
O 2 8 5 jL Plot Production: Wed Dec 18 03:10:25 2002

[
Motor Position

1.E+03 F =
C - Omni
- | Calibration . « « « « «
% -
B1.E+02|— —
2 g =
1E+01 T T ‘ T T ‘ T T ‘ T T
1E+03: L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L E
C - Omni
- | Calibration . « « « « «
ELEmz:— /—:
3 C 7
LE+01 T T T T T T T T T T T
1E+OEE L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L E
F 3 Omni
- 7 Calibration , . « « « «
SLE+01 = =
% e =
ER 1
81E+005— =
L.E-01 T T T T T T T T T T T
1E+017 L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L =
= - Omni
r | Calibration . . . «««
% =
-‘é - —
1.E+00 : : :
2%%305%)1 351-06 351—-12 351—-18 2%%3030%?2
=~ + - + =
218.53 219.21 219.89 220.57 221.26 X JSE(R]
59.54 59.76 59.97 60.19 60.40 Y JSE(R]
0.78 0.78 0.80 0.80 Z JSE(R]
anti—sun . . .
vl O <& = Jupiter look direction
5 00 = Corotation look direction
Ao
5
6 sun




