TS3

TSR

TS1

TO4

[
Motor Position

Galileo EPD
Real—Time Omni
02304

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 08—-00-03
Plot Production: Wed Jan 8 03:37:38 2003

1.E+00

uf \HHH‘

=\

Omni
Calibration , .. « « «

x
x
x
x

x
x
*|

1.E-03

o ad Al

1.E+00

)
-
S
=
\
.

T T

1.E-03

Omni
Calibration , .. « « «

x
x
x

x

L LLLE

1.E+00

e
T \HHH‘

NHHH‘

1.E-03

Omni
Calibration , .. « « «

. Wwﬁ//

1.E+00

x

I \HH‘

(Co
i
o
o)
I <E

1.E-03

x x * * oxxx X x * * xx Xxxx

Omni
Calibration , .. « « «

x

xx X ox % x%

00:00:00
2002-304

e
46.64
44.14

1.34

1+2

> 0~ W

anti—sun

sun

B8
- =~

41.40 39.60 X JSE(R]
40.73 39.53 Y JSE(R]
1.25 1.22 Z JSE(R]

Jupiter look direction

Corotation look direction



