TA1

TP3

TP2

TP1

G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Re a}[ _ Tlme Omnl Data Production: 18-05-01
O O 34 5 Plot Production: Mon Sep 17 18:20:50 2001

[
Motor Position

1.E+00 E
3 Omni
« ", 3 Calibration .. ...«
SLE-011-" —
0 E E
wn - -
N [ —
2 - &
o
g L
[¢]
21 E-02 = —
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+OO* L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L —
; ; Omni
C - Calibration , . .« « «
SLE-0LE= T n e T T T e e, L L T
wn - * x * x x x ox PEEET] * x * % —
N L ]
B oo« ox . . - o
=]
g _
[¢]
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+007 L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L —
e 7 Omni
C | Calibration . « « « « «
0
[
[}
N
21.E-01
=]
3
[¢]
2
1L.E-02 T T T T T T T T T T T
1E+Ol£ L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L E
F 3 Omni
-1 Calibration , .. .« «
S1.E+00 =— -
0 E E
wn - -
N [ ]
2 - 7
o
g L _
[¢]
21 E-01 = |
1.E-02 ‘ ‘ ‘
00:00:00 345-06 345—-12 345—-18 00:00:00
200%:345 + + + 200%:346
—48.56 —48.46 —48.36 —48.26 —48.15 X JSE(R]
127.33 126.21 125.08 123.94 122.79 Y JSE(R]
2.90 2.89 2.88 2.87 Z JSE(R]
anti—sun . . .
s <& = Jupiter look direction
5 00 = Corotation look direction
o 4
ST
6 ] sun




