STARTS

KTS

TACS

TH1

G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Re a}[ _ Tlme Omnl Data Production: 18-05-01
O O 3 3 O Plot Production: Mon Sep 17 16:18:46 2001

1.E+03 =
C - Omni
- | Calibration . « « « « «
[
[}
N
21.E+02— —
=} - 0
3 = -
o o %% % x P ——— PR XK s My 5 KK 5 KKK X KKK K Ky 5 Ky KKy KKK K * * X *x Xy X X 3% P *xxx ]
1E+01 T T ‘ T T ‘ T T ‘ T T
1E+02 L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L
= - Omni
L Calibration , . « « « «
[ = —
[}
N
“ - Y ]
=]
3
[¢]
2
1.E+01
1.E+01 ! = ‘k ! ™ * ‘ L 3 * ,“ o ! *
C - Omni
- | Calibration . « « « « «
I
[
[}
N
21.E+00
=]
3
[¢]
2
L.E-01 T T T T T T T T
1E+01 L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L
= - Omni
r Calibration , .. « « «
- L |
[ = —
[}
N
2 L |
o
3
[¢]
2
1.E+00 : : :
00:00:00 330-06 330—-12 330—-18 00:00:00
200%:330 + + + 200%:331
-51.79 —-51.76 —51.74 —51.71 -51.68 X JSE(R]
182.78 182.02 181.24 180.46 179.68 Y JSE(R]
2.93 2.93 2.94 2.94 Z JSE(R]
anti—sun . . .
s <& = Jupiter look direction
S . . .
% s J = Corotation look direction
0 -
5 1. 4
2 s
6 sun




