1.E+00 E E
F 3 Omni
C - Calibration , .« « «
S1E-01 = -
8 E E
Q - * * -
o - « . « . . . ok ox .
et L ]
5 x xx X oxx x x . x x xx % x x ox 5
[¢]
21E-02
\ \
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+OO* L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L —
; ; Omni
C - Calibration , . .« « «
S1E-01 —
% =
NI A
e
g _
[¢]
21 E-02 = —
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+007 L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L —
e 7 Omni
- | Calibration . « « « « «
’a [
[
S
S Z1E-01
= C
= E
2 r
S C
1L.E-02 T T T T T T T T T T T
1E+017 - L - L ‘ - L L ‘ L 5 L 5 ‘* L L —
E E Omni
C - Calibration , . .« « «
1.E+OO? =
< E =
&% C ]
2 El.Efolf |
= g = =
3 C |
[¢] — —]
2 L B
1.E702? =
SN ARE NI WS A ) - NE
1.E-03 : : ‘ : : : :
00:00:00 155-06 155—-12 155-18 00:00:00
2009*:155 + + + 2009*:156
9.26 8.99 8.72 8.45 8.18 X JSE(R]
106.54 107.89 109.23 110.55 111.86 Y JSE(R]
—1.45 —1.45 —1.44 —1.44 —1.44 Z JSE(R]
anti—sun . . .
s <& = Jupiter look direction
S . . .
% s J = Corotation look direction
0 -
s L
2 s
6
— sun
Au B D

Galileo EPD
Real—Time Omni
00155

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 10-03-01
Plot Production: Mon Sep 17 11:11:23 2001




