G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
R e a}[ _ T]L me O mni Data Production: 06—03-00
9 8 3 6 1 Plot Production: Sun Sep 16 20:03:33 2001

[
Motor Position

1.LE+00 E E
F 3 Omni
- 7 Calibration , . « « « «
S1E-01 = -
@ = 3
W - « .
E L _
g x * x
21 E-02=— \/\/ —
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+OOE L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L E
e 3 Omni
- 7 Calibration , . « « « «
S1E-01 = -
@ = 3
} [ -
E B _
g VT
C1E-02=—
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+OOE L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L E
F 3 Omni
- 7 Calibration , . « « « «
S1E-01 = -
@ = 3
} [ -
:ol J ]
3
21 E-02 —
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1L.E+00 E E
F 3 Omni
- L i i } . 7 Calibration ... ...«
SIE-01 5" « x *xn SO T, e LR - e T =
W = « « « .
= B ]
g *
C1E-02 5 V\\ —
1.E-03 ‘ ‘ ‘
00:00:00 361-06 361-12 361-18 00:00:00
1998-361 1998-362
= + - + =
—126.39 —126.48 —126.56 —126.63 —126.70 X JSE(R]
25.22 24.88 24.53 24.18 23.83 Y JSE(R]
3.82 3.83 3.86 3.87 Z JSE(R]
anti—sun . . .
s <& = Jupiter look direction
5 00 = Corotation look direction
4 L
5
6 sun




