TS1

G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
R e a}[ _ T]L me O mni Data Production: 06—03-00
9 7 1 6 1 Plot Production: Sat Sep 15 10:32:15 2001

[
Motor Position

1.E+00 E E
F 3 Omni
- 7 Calibration , . « « « «
S1E-01 (= -
o = =]
< e . =
= N ]
g * %
Ci1E-02 —
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+OOE L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L E
e 3 Omni
- 7 Calibration , . « « « «
S1E-01(=— -
= [y =
g E
= r ]
g *
81.E—02? =
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+01§ L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L ;
E = Omni
C - Calibration , .« « «
1.E+OO? =
> = 3
8 = =
Q = —
Z21E-01 = —
=} = =
3 - =
o L ]
1E-02 = «
1‘E7087 T T T T T T T T T T T
1E+OOE L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L E
F 3 Omni
E o 7 Calibration , . « « « «
SLE-01E—" .. R =
o E « x - « e
% Feo x t . =
i B ]
3
SllEOZX/ \ —
1.E-03 ‘ ‘ ‘
1%%’90210601 161-06 161—-12 161-18 1%%90:10602
= + - -+ -
—82.44 —81.82 —-81.18 —80.52 —79.85 X JSE(R]
—-45.40 —45.65 —45.89 —46.13 —46.35 Y JSE(R]
1.36 1.38 1.41 1.43 1.45 Z JSE(R]
anti—sun . . .
s <& = Jupiter look direction
5 A 00 = Corotation look direction
5
6 sun




