STARTS

TACS
(Counts/Sec)

TH1
(Counts/Sec)

[
Motor Position

Galileo EPD
Real—Time Omni
96352

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 06—03-00
Plot Production: Fri Sep 14 21:48:21 2001

1.E+05 E =
E 3 Omni
C I\N\ Calibration , . « « « «
1.E+04 = =
B A 7
[} — —
N
B1E+03 = —
=} = B
g = * % R PEL ke -
- > X * * *;é"
o C kw”‘*.(,‘ .. ”N* * ** " - ***Kx H* M"*’” =
o e X ® * x x T *
LE+02 == % m Xox h * =
=" Haeotepecnpd X RNo0ec 1 *x =
1.E+01 : ] : ‘ ‘ ‘ ‘ I w
1LE+04 E ‘ : ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ | ‘ ‘ 3
e 3 Omni
C -1 Calibration , .. « « «
S1.E+03 —
S E
" |
@ =
wn
P 7
o
: _
[¢]
o

=

+

8
FUTTTIS T TTT7T]

1.E+01

|

KX A KKK
xx XX o KR KK xX* x
x XX KKK KK HRR KKK ok kK x kX KKK

*
%
*,{*x**

1.E+04

1.E+03

1.E+02

3

1.E+01

T \HHHF T \HHW\ \HHH‘

1.E+00

Omni
Calibration . .. « « «

FAREE

XRERX
XX ok e X K K XX

* P L™
*x X K xx x o, Y
M M *
ek K X KX XXX L

1.E+01

1.E+00

1.E-01

T HH\J.'K/* T HHH‘

x

1.E-02

1.E-03

1

Omni
Calibration , .. « « «

00:00:00
1996-352

2
9.94
—25.69
1.45

1+2

> 0~ W

352-06 352-12 352-18 00:00:00
- + - ¥
10.84 11.64 12.28 12.69 X JSE(R]
—22.85 -19.78 -16.45 —-12.82 Y JSE(R]
1.31 1.16 0.99 0.81 Z JSE(R]
anti—sun
<& = Jupiter look direction

sun

Corotation look direction




