TO3

TOR

TO1

TAR

G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
R e a}[ _ T]L me O mni Data Production: 15-00-02
O 2 O 1 8 Plot Production: Tue Jan 15 02:29:51 2002

[
Motor Position

1E+01E E
e 3 Omni
C -1 Calibration , .. .« «
s1Er00EL N A =
3 = =
n E —
N [ ]
2 - B
o
5 B _
[¢]
21 E-01 = —
1.E-02 : : : , ‘ i ‘ \ ‘ w
= I L | L L | L L | L L —|
; ; Omni
W -1 Calibration , .. . « «
S1.E+00 =— _
3 = E
n E —
N [ ]
P B ]
o
£ B _
[¢]
21 E-01 = —
1.E-02
= L I | I I | I I | I I
e Omni
- Calibration , .. « « «
[
[}
N
21.E+00|—
=] [y
g =
2 E
S C
1.E-01 : : : : : | : ‘ ‘ ;
1 E+01E I I | I I | I I | I L —
T . LI e omni
C -1 Calibration , .. . « «
S1.E+00 = _
g = E
n E —
N [ ]
g AL .
o
£ L
[¢]
21 E-01 = —
1.E-02 ‘ : i
00:00:00 13-06 13—-12 13—-18 00:00:00
2003:013 + + + 2003:014
7.20 6.19 5.18 4.15 3.12 X JSE(R]
52.85 51.07 49.22 47.32 45.34 Y JSE(R]
2.38 2.32 2.26 2.20 2.13 Z JSE(R]
anti—sun . . .
o <& = Jupiter look direction
3 0 = Corotation look direction
£
5
6 sun




