TO1 TOR TO3

ounts/Se

TAR
(Counts/Sec)

[
Motor Position

Galileo EPD
Real—Time Omni
01002

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 18-05-01
Plot Production: Mon Sep 17 21:26:55 2001

1.E+01

1.E-02

XxK KKX xx

Omni
Calibration , .. « « «

x
| \HHH‘

1.E+01

e
\HHH‘ T TTTTIT

1.E-02

Omni
Calibration , .. « « «

x
| \HHH‘

1.E+01

S1.E+00

~1.E-01

1.E-02

x

Omni
Calibration , .. « « «

1.E+01

T TTTTHT

1.E+00

1.E-01

1.E-02

1.E-03

x x
KK K KKK K KKK K K s R a KRR KK R IR K K o M m 300 KK K s K005 K e XK XK K % o K o K K 0 KKK X KKK 5 % o X X o X X

00:00:00
2001-002

+
31.05
34.33
—-0.49

1+2

> 0~ W

2-06 ~—12

- -

31.68 32.27

36.56 38.73

—0.44 —-0.40
anti—sun

sun

I
2—-18

+
32.81
40.86
—-0.35

O
Il

Corotation

% Omni

-1 Calibration , .. . « «
5088,

+

33.32 X JSE(R]

42 .94 Y JSE(R]

—0.30 Z JSE(R]

Jupiter look direction

look direction



