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Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20

Data Production: 10-03-01

Plot Production: Mon Sep 17 10:56:31 2001

1.E+03 F —
o) L
9}
n
w
.Evl.EJrOZT L =
[ * % * XX * * —
E X oy X LI LIRS * Mo w *x LR *x —
E (i oo X XX bl L L e LT T I L E e o]
=
1.E+01 T T T T T T T T T T
Il Il ‘ Il Il ‘ Il ‘ Il Il
1.E+02 ]
LR *x * * * % * oKX LR * LR * * LR LR * * * xR LR x|
> M om0 oo o e o T T e ooooeoemoooooe ™ o e T T P . ox B T ot Fnn PRCTIT
9} L _
n
N
2] ~
- - —
o
j=1
o
o
=
1.E+01
T T ‘ T T ‘ T ‘ T T
Il Il ‘ Il Il ‘ Il ‘ Il Il
1.E+0R E =
SLE+01 praxx K KK R KK KKK KX K e X KRR K x W
b = =
2 = =
N C .
2] —
“ = _
o
5 L _
S
—1.E+00 = =
1L.E-01 T T T T T T T T T T
Il Il ‘ Il Il ‘ Il ‘ Il Il
1.E-01F —
—~
o) L
9}
n
N
wn
~1.E-02 — -
=] - |
E] c .
2 c .
o - _
=
1.E-03
I I I
00:00:00 153-06 163-12 153-18 00:00:00
2000—-153 2000—-154

Motor Position

1+2

+
11.41
95.22
—1.47

+
11.15
96.69
—1.47

anti—sun

o> o~ W

sun

<
L

+
10.61
99.58
—1.47

+
10.34
101.01
—1.46

= Jupiter look direction

Corotation

look direction

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. «« «

Omni

Calibration , .. « « «

X JSE(R]
Y JSE(R]
7. JSE(R]



