STARTS

TACS
(Counts/Sec)

TH1

(Counts/Sec)
I \HHH‘ I \HHH‘ I \H\Hﬁ‘

[
Motor Position

Galileo EPD

Real—Time Omni

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 10-03-01
Plot Production: Mon Sep 17 09:36:57 2001

00143

1.E+05

\HHH‘ w | \HHH‘ T T TT{
*
*

x

1.E+02

x
x
x

1.E+04

€
\HHH‘

TTTTHT
M
x
x
M

1.E+01

XX x
HR K e x x K R KR X ok

XK KKKk KKK K KRR K K K K KX

Xk gk K K K o K K KKK

XK KR KK K L K

*

- aEll

1.E+04

1.E+03

\‘”WW‘SWW

1.E+02

LM

T TTTIT

1.E+01

1.E+00

kXK KKK X KRR K KK Kk Kk X KKK

F— X KKK XX
TR ek  x Ky % FIET L *XXx
- xx x

TR

o Koo x

| HHH)\} RN

1.E+01

= T TTTI

*
*
x

1.E+00

1.E-01

1.E-02

1.E-03

el

00:00:00
2000—-143

+
13.43

7.13
—-0.75

I
143-06

+
14.69
11.19
—-0.86

anti—sun

1+2

o> o~ W

sun

143-12

15.58
14.97
—-0.94

I
143-18

+
16.21
18.50
—1.01

Corotation

00:00:00
200&:144

16.67
21.83
—-1.06

Jupiter look direction

look direction

Omni

Calibration ., .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

X JSE(R]
Y JSE(R]
7. JSE(R]



