TA1
(Counts/Sec)

TP2 TP3
(Counts/Sec)

(Counts/Sec)

TP1
(Counts/Sec)

[
Motor Position

G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Re a}[ _ Tlme Omnl Data Production: 10-03-01
O O O 5 2 Plot Production: Mon Sep 17 08:54:41 2001

1.E+03
Omni
Calibration ., .. « « «

1.E+02

1.E+01

|

1.E+00

x
x
x
x
x
x
x
x
x
x
*
x
*
x
x
x

x
[ "1 \HH‘

x* * xxx

1E-01 x x , » * . * =

x
x
x
x
x
x
x
x
x
*
x
x
x

1.E+03
Omni
Calibration , .. « « «

1.E+02

1.E+01

1.E+00

* xx

1.E-01

1.E-02

]
& | \HHHh

1.E+03
Omni

1 E+02 Calibration . .« « « « «

1.E+01

1.E+00

iJ HHHH‘ HHHH‘ HHHH‘ L1

1.E-01

x
x
x
x
x
x
x
x
x
x
x
x
x
x
x
x

*
«
4
.
«
.
«
4
.
:
.
.
«
.
.
.
«
4
.
«
x
x
«
L1

1.E-02

1.E+03
Omni

1 E+02 Calibration . .« « « « «

1.E+01

1.E+00

<
.

1.E-01

1.E-02

00:00:00 52-06 52-12 52-18 00:00:00
200%:052 200%:053

- - -

—23.40 —20.66 —17.63 —14.08 —9.77 X JSE(R]
2.99 0.84 —-1.31 —3.42 —-5.34 Y JSE(R]
1.08 0.95 0.81 0.65 0.45 Z JSE(R]

anti—sun

<& = Jupiter look direction

1+2

[J = Corotation look direction

[ I
[
|

sun




