STARTS

KTS

TACS

TH1

[
Motor Position

Galileo EPD
Real—Time Omni

98260

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 06—03-00
Plot Production: Sun Sep 16 14:54:06 2001

1.E+03 F 3
C - Omni
- | Calibration . « « « « «
’a -
%
N *
21.E+02— —
=} - 0
e " b
1.E+01 : : : : : : : : :
1E+02: L L ‘ ‘ L L ‘ L L E
C - Omni
- ) | Calibration . .« « « «
% J
N
B1E+01 = —
=] - |
3 C 7
\K__)/ — —
1L.E+00 T T T T T T T T T
1E+02: L L ‘ ‘ L L ‘ L L E
C - Omni
- | Calibration . « « « « «
> L _
%
N
21.E+01 [z P
=] - .|
3 C 7
\(_)/ — —
1L.E+00 T T T T T T T T T
1.E+00 E E
F 3 Omni
- 7 Calibration , .. « « «
S1E-01 = -
& E 3
} [ ]
I B ]
3
21 E-02 = —
1.E-03 : : :
00:00:00 260—-06 260—12 260—-18 00:00:00
1998-260 1998—-261
+ - + - ¥
—-70.42 —69.05 —67.68 —66.30 —64.88 X JSE(R]
—27.56 —R27.73 —27.90 —28.06 —28.22 Y JSE(R]
3.62 3.58 3.53 3.48 3.43 Z JSE(R]
anti—sun . . .
s <& = Jupiter look direction
5 00 = Corotation look direction
&
5
6 sun
A B [0}




