TA1
(Counts/Sec)

TP3
(Counts/Sec)

‘ T \HHH‘ T \HHH‘ T TTTTT T \HHH‘
x x
x

x

TP2
(Counts/Sec)

TP1
(Counts/Sec)

[
Motor Position

1.E+02

1.E+01

1.E+00

1E-

1E-

1.E+02

1.E+01

1.E+00

1E-

1.E-

1.E+03

1.E+02

1.E+01

1.E+00

1.E-

1.E-

1.E+03

1.E+02

1.E+01

1.E+00

1.E-

1E-

Galileo EPD
Real—Time Omni
98089

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20

Data Production: 06—03-00

Plot Production: Sun Sep 16 09:38:28 2001

TA T
x
x
x
x
x
*
M

01

02

5

xx x

x
x
*
x

x
x

[

x Xuk X
xR o KK

* * *

01

*
*

[ TTTTH
*

x
x

02

x
*
x
x
x
*
x
x
x
*
x
x
x
x
*
x
x
x
x
x
x
x
x
x
*
x
x
x
x
*
x
x
x
x
x
*
x
x
x
x
*
x

x
x
x
x
x
x
x

*
.
.
.
H
.
.
.
.
*‘

x
x
x
x
x
x
LMl

01

] \’HHH‘ T \HHH‘ T \HHH‘ T \HHH‘ TTT

*
*

xx

02

|

|

x
x
x
x
x
x
M
x
x
[ LI

=T \HHH‘ T \HHH‘ T \HHH‘ T TTITjT

01

02

x
x
x
x
x
x
x
x
x
x

x
x
x
M
M
x
x
x
x
M
x
M
x
x
A L

00:00:00
1993:089

1+2

2.41
13.02
—-0.65

89-06

+
—1.00
15.85
—-0.70

anti—sun

o> o~ W

sun

89-18

+
—7.65
19.77
—-0.73

00:00:00
1993:090

—-10.79
21.17
-0.73

O
Il

Jupiter look direction

Corotation look direction

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

X JSE(R]
Y JSE(R]
7. JSE(R]



