TO3
(Counts/Sec)

TOR

(Counts/Sec)

TO1
(Counts/Sec)

S1E+02

TAR

~—1.E+01

[
Motor Position

G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
R e a}[ _ T]L me O mni Data Production: 06—03-00
9 ? 8 1 O Plot Production: Sun Sep 16 08:23:40 2001

1.E+03
Omni

1 E+02 Calibration . .« « « « «

1.E+01

1.E+00

1.E-01

1.E-02

1.E+03
Omni

1 E+02 Calibration . .« « « « «

1.E+01

1.E+00

1.E-01

1.E-02

1.E+03
Omni

1 E+02 Calibration . .« « « « «

1.E+01

1.E+00

1.E-01

1.E-02

1.E+03
Omni
Calibration , .. « « «

/”“'\/\/\/M\“

o

ounts/Se

I ey T g P S ot 0 s g et e o st s B -

1.E+00

I I I
310-18 00:00:00

1997-311
- -
8.64 8.98 X JSE(R]
—4.84 0.73 Y JSE(R]
0.13 —-0.15 Z JSE(R]

00:00:00 310-06

1997-310
- -
1.63 4.37
-16.82 —13.63
0.77 0.59

anti—sun

O
Il

w2l O Jupiter look direction

[J = Corotation look direction

> 0~ W

sun




