TS1 TSR TS3

&Counts/SecH)
= =
o s
I \HHHZT I \\HHW [T TTTTI
\
|
=
\
| \HHH‘ [N [ EEE

TO4

G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
R e a}[ _ T]L me O mni Data Production: 06—03-00
9 7 24 8 Plot Production: Sat Sep 15 23:20:07 2001

L.E+00 E E

F 3 Omni
C - Calibration . « « « « «

S1.E-01 = —

8 E E

20} - |

NS L -

12} * * *

12 , ]

o

=] — * * X ox xxmxx X% x * xx % x % x * —

[}

21 E-02=—
: v f /\ / /\/L

/

1.E-03

1.E+00
Omni
Calibration , .. « « «

(HCounts/SecH)
= =
S S
I \HHHZ\‘] I \\HHW\

1.E-03

1.E+00
Omni
Calibration , .. « « «

[
Motor Position

1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+OOE L L L L L L L L E
F 3 Omni
. . . 7 Calibration ... ...
DLE-01 - ’ g - RN, JU * h T L e o AT E
g B ]
21 E-02 = —
- \ \ j
1.E7037 ‘ _ ‘ ~ ~ ‘ |
1%%$O§28 248-06 248-12 248-18 1%%80:&)9
- - - - -
—-87.08 —85.98 —84.87 —83.73 —82.58 X JSE(R]
—41.63 —41.71 —41.79 —41.86 —41.92 Y JSE(R]
2.04 2.05 2.06 2.07 2.07 Z JSE(R]
anti—sun . . .
s <& = Jupiter look direction
s Ll 00 = Corotation look direction
4
-
6 < _lsun




