[
Motor Position

Galileo EPD

Real—Time Omni

97239

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20

Data Production: 06—03-00
Plot Production: Sat Sep 15 22:07:05 2001

1.E+00

,_.
=
|
o
S}
T \HHH‘ \HHH‘ T T TTTI
*

1.E-03

[ \HH‘

1.E+00

,_\
=
|
o
=
T \HHH‘ T \HH% T T TTTI

1.E-03

1.E+00

1.E701? =

1E702? =

1.E-03 T T T T T T T T T T T

1E+OOE L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L E

1.E-01 é ; ; :x *Kx’“““‘ ' T E *: "* T * *xx o x RS *x " x x *k)()(*‘( < ’ **Kx xx  x :"E

1E02§_/—/ //\ =

1.E-03 ~ ‘ ‘ 7‘ _ |
1%%90:?%)9 239-06 239-12 239-18 1%%90:??20

- - -~ - -

-117.91 —117.25 —-116.59 —115.91 —115.22

-35.36 —35.59 —35.83 —36.06 —-36.28
1.58 1.59 1.63 1.64
anti—sun . . .

s <& = Jupiter look direction
5 i 00 = Corotation look direction
4
i
6 sun

A B D

Omni

Calibration ., .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

X JSE(R]
Y JSE(R]
7. JSE(R]



