TACS KTS STARTS
(Counts/Sec)

(Counts/Sec)

TH1
(Counts/Sec)

Motor Position

1.E+04

1.E+01

1.E+02

1.E+01

Galileo EPD
Real—Time Omni
97172

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20

Data Production: 06—03-00
Plot Production: Sat Sep 15 12:01:46 2001

\H’HH‘ T \HHH‘ T T TTTI

XKk X X X x

x
I L Ll L L

=]

[ 2 X o ROKOR X KR XX

* *

xx x xx xx
K x

o x

* x%
LR PLEE L L Sl ¥

*
XK KKK KK K Ko sy X TR OX X

*

*
oK R XX X N

1L.E+00 T T T T T T T T T T T

1E+02§ L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L ;

1.E+OO;* é

1.E701;* é

1‘E7027 T T T T T T T T T T T il

1E+OOE L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L E

1.E701? =

1 E-02 =— —

g \ \/ 3
1.E7037 ‘ ‘ ‘ |
1%%30:10702 172-06 172-12 172-18 1%%30:10703
- - - - -
—-37.51 —35.97 —34.39 —32.78 -31.13
—44 .58 —44.10 —43.58 —43.03 —42.43
1.91 1.90 1.89 1.88 1.87
anti—sun . . .

s <& = Jupiter look direction
5 i} 00 = Corotation look direction
5
6 sun

A B D

Omni

Calibration ., .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration ., .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

X JSE(R]
Y JSE(R]
7. JSE(R]



