STARTS
(Counts/Sec)

TACS KTS
(Counts/Sec)

TH1
(Counts/Sec)

Motor Position

1.E+

1.E+

1E+

1.E+

1E+

1.E+

1.E+

c)
)
=
&
o
=4
T
{

1.E-

1.E+

,_\
=
|
o
—

1.E-

1E-

Galileo EPD
Real—Time Omni
97147

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20

Data Production: 06—03-00
Plot Production: Sat Sep 15 08:36:57 2001

03

02

01

e X Ko KKK KK XK KKK X XK X X

HRIO KR X K XX

HI
[ILINEN [ |

02

[ x X

01

T T KH\W

00

* * * x% x % * * * * *
xR0 R on 00 o o R R KR ok 0K 06RO ™ 0 T 00K 5 3 K 0 MO K XK KK XK Xy XKy |

02

T \\Hﬁﬂ

01

o KR Ok kKo X K ko x

FR Kk O K o K E o X x K R K F K e K K XX X Ky

i

Forx XK K X KKK ]

00

02

03

w7

/ WAM

x

00:00:00

19

97147
+

—-93.27
-21.06

-0.15

1+2

> 0~ W

147-06

+
—93.50
—-21.63

-0.12

anti—sun

sun

147-12 147-18

- -

—93.71 —93.91
—2c.21 —Re.77
-0.09 —-0.06

O
Il

00:00:00
1993: 148

-94.09
—-23.34
—0.03

Jupiter look direction

Corotation

look direction

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

X JSE(R]
Y JSE(R]
7. JSE(R]



