STARTS
(Counts/Sec)

TACS KTS
(Counts/Sec)

TH1
(Counts/Sec)

Motor Position

1.E+

1.E+

1E+

1.E+

1E+

1.E+

1.E+

1.E-

1.E+

h
=
|
o
—

1.E-

1E-

Galileo EPD
Real—Time Omni

97142

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20

Data Production: 06—03-00
Plot Production: Sat Sep 15 07:58:46 2001

03

02

K Ky KKK KK K o X g Ky KKKy Xy Ky KKK X X o X

TTFTTT

01

xx
N g ¥y K e X E T T X0 K s m % s x Ko K K K o XK K K XK

x
K o Y o 2 X K K KKK K g K

\\*\H‘

02

X xxx *
P Xy xxx

*
XK KKKy Ky X XX

01

00

X% * * x x
00000 0 ok R KKK XK O T X R R KL x

*

* EE *
RN X XXM X S X KK X

02

FORE K K K kX

01

o X0 X a0t K oo X L%

Koo oo X e e Wi Tt oo s X oo X X o X KK e Koo onx

00

02

AL

03

00:00:00 142-06

19

97142
+

AF

—84.93 —85.53

—-8.77 —-9.42
—-0.71 —0.68

anti—sun

1+2

> 0~ W

sun

I
142

+
—86
-10

-0

O
Il

18

.67
.70
.63

00:00:00
1997-143

4+
—-87.21
-11.34

—-0.60

Jupiter look direction

Corotation

look direction

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration . .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

X JSE(R]
Y JSE(R]
7. JSE(R]



