TACS KTS STARTS
(Counts/Sec)

(Counts/Sec)

TH1

[
Motor Position

Galileo EPD
Real—

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
T 1 me O m ﬂl Data Production: 06—03-00
9 7 O 8 2 Plot Production: Sat Sep 15 00:44:01 2001

1E+04 E E
e 3 Omni
C -1 Calibration , .. .« «
1.E+03 =— =
1 E+02 =— =
1E+01 : ‘ : ; ‘ ‘ ‘ \ I w
1E+027 L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L —
- 7 Omni
- | Calibration . « « « « «
1.E+01 -
1.E+00 ‘ : ‘ : : ‘ : : ‘ ‘
LE+02 E ‘ ‘ ‘ ‘ : : : ‘ -
; ; Omni
C -1 Calibration , .. . « «
1E+00 = =
1E-01 = =
1.E-02 ‘ : ‘ : : ‘ : : ‘ ‘
1 E+00 E L L | L L | L L | L L —
; ; Omni
C -1 Calibration , .. .« «
1E-01 =— —
1.E-03 ‘ I ‘
00:00:00 82-06 82-12 82-18 00:00:00
1993;082 i 4 i 1993;083
-51.95 —-51.05 —50.13 —49.20 —48.25 X JSE(R]
—58.77 —58.70 —58.62 —58.52 —58.39 Y JSE(R]
2.70 2.71 2.71 2.71 2.71 Z JSE(R]
anti—sun ) ] }
e <& = Jupiter look direction
: il [J = Corotation look direction
5
6 sun
A B (o} D




