TA1

TP3

TPR2

TP1

[
Motor Position

Galileo EPD
Real—Time Omni
97055

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 06—03-00
Plot Production: Fri Sep 14 23:49:22 2001

1.E+00 E E
F 3 Omni
L -1 Calibration , .. .« «
S1E-01 = -
8 = E
20} - —]
S [ -
3 = ]
o
g L |
[}
21 E-02 —
1.E-03 T T T T T T T T T T
1E+007 L L ‘ L L ‘ L ‘ L L —
; ; Omni
C ] ) ) « 7 Calibration .. ««««
SLE-01p et L e =
8 E . E
n =
S [
i L x x
=]
g |
[}
21 E-02 = —
1.E-03 T T T T T T T T T T
1E+01 — L L L L L L L —
; ; Omni
C - Calibration . « « « « «
1.E+OO? =
< E =
B F
wn = —
NS
L1E-01 == . =
g E - 3
g whx o wx B
3 e 7
2 - . « .
1.E702? =
1.E-03 T T T T T T T T T T
1E+01 = L L ‘ L L ‘ L ‘ L L —
; ; Omni
C - Calibration . « « « « «
S1.E+00 = -
8 = E
20} - |
NS [ -
3 = ]
o
g L |
[}
1 E-01{ —
1E-02 : : :
00:00:00 55-06 56-12 55-18 00:00:00
1993:055 + + + 1993:056
—34.95 —-37.04 —-39.07 —40.97 —42.77 X JSE(R]
7.55 6.54 5.51 4.48 3.43 Y JSE(R]
—-0.44 —-0.40 -0.36 —-0.32 —-0.27 Z JSE(R]
anti—sun . . .
s <& = Jupiter look direction
5 00 = Corotation look direction
4
5 t
6 sun




