TS2
(Counts/Sec)

TS1

(Counts/Sec)

TO4
(Counts/Sec)

[
Motor Position

«
=
s

HHHH‘ *\HHT}W‘A TTTT

1.E-03

1.E+03

1.E+02
1.E+01
1.E+00

1.E-01

1.E-02

1.E+03

1.E+02
1.E+01
1.E+00

1.E-01

1.E-02

1.E+02

1.E+01
1.E+00
1.E-01

1.E-02

1.E-03

=
=
+
o
0
T T

Galileo EPD

Real—Time Omni

96250

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 06—03-00
Plot Production: Fri Sep 14 11:15:02 2001

|

HHHH‘ HHM HHHH‘ L1

00:00:00 250-06

1996-250
+

+
14.74 14.97

-16.96 —-13.38

1+2

0.39 0.49

anti—sun

> 0~ W

sun

250-18

+

14.38

-5.

42

0.64

00:00:00
199%:251

13.19
-1.10
0.47

Jupiter look direction

Corotation

look direction

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

Omni

Calibration , .. « « «

X JSE(R]
Y JSE(R]
7. JSE(R]



