TO3

TOR

TO1

TAR

G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
R e a}[ _ T]L me O mni Data Production: 06—03-00
9 6 2 2 O Plot Production: Fri Sep 14 06:57:50 2001

[
Motor Position

1.E+00 E E
F 3 Omni
C - Calibration . « « « « «
S1E-01 = _
B E E
20} - |
NS [ -
3 = .
o
5 = e
[}
21 E-02 = —
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+007 L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L
; Omni
C Calibration , . « « « «
S1E-01=—
B E
n =
NS [
2 C
=]
3 x I
[}
21 E-02 = —
1.E-03 :
1E+00 E ‘
F Omni
C Calibration , . « « « «
S1E-01=— _
B E E
20} - |
NS [ -
2 = ]
=]
3 - . a
[}
21 E-02 = —
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+02: L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L =
B 3 Omni
LE+01 L R B 010110 -1 5 o3 s
= C .
S1.E+00 = -
NS = =
3 F =
= C .
21.E-01 = -
S E 3
E / /
1E-03|_ ‘ ‘ ‘ — ‘
00:00:00 220-06 220—-12 220-18 00:00:00
199%:220 + + + 199%:221
—-73.98 —73.57 —73.15 —72.73 —-72.30 X JSE(R]
—102.81 —102.93 —103.04 —103.15 —103.24 Y JSE(R]
—6.52 —-6.50 —-6.48 —6.46 —6.44 Z JSE(R]
anti—sun . . .
s <& = Jupiter look direction
[] . . .
5 00 = Corotation look direction
4
5
6 sun




