TO3

TOR

TO1

TAR
(Counts/Sec)

[
Motor Position

Galileo EPD
Real—Time Omni

02296

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 08—-00-03
Plot Production: Wed Jan 8 02:43:20 2003

1.E+00

e
T \HHH‘

1.E-03

Omni
Calibration , .. « « «

1.E+00

1.E-03

x x xxx x X

Omni
Calibration , .. «« «

1.E+00

e
T \HHH‘

1.E-03

Omni
Calibration , .. « « «

1.E+01

1.E+00

1.E-01

1.E-02

1.E-03

KKK o XK XK R K g e KKK KK K g o K XX KK

_ A A

P LLL LR LETT L e
Omni
Calibration , .. « « «

00:00:00
2002-296

e
91.03
71.24

1.95

1+2

R
BT

anti—sun

sun

296—-12

88.66
69.84
1.92

L
- ¥
87.46 86.26 X JSE(R]
69.14 68.42 Y JSE(R]
1.90 1.89 7 JSE(R]
<& = Jupiter look direction
[J = Corotation look direction



