Real—Time Omni

Galileo EPD
00053

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 10-03-01
Plot Production: Mon Sep 17 09:02:13 2001

1.E+03

1.E+02

1.E+01

TS3
(Counts/Sec)

1.E+00

1.E-01

1.E-02

Omni
Calibration , .. « « «

1.E+03

1.E+02

1.E+01

1.E+00

TSR?
(Counts/Sec)

1.E-01

1.E-02

Omni
Calibration , .. « « «

1.E+03

1.E+02

1.E+01

TS1
(Counts/Sec)

1.E+00

1.E-01

1.E-02

X xxx
x Ak X
x

Omni
Calibration , .. « « «

1.E+03

1.E+02

1.E+01

1.E+00

TO4
(Counts/Sec)

1.E-01

TTJH

1.E-02

Omni
Calibration ., .. « « «

00:00:00
200&:053

—9.77
—-5.34
0.45

1+2

[
Motor Position

o> o~ W

53-06 53-12
- -
—4.32 2.19
—-6.54 -5.22
0.19 -0.11
anti—sun
sun

53-18
+
717
—-0.59
—-0.38
O
(1 = Corotation

B8
+
9.29 X JSE(R]
4.92 Y JSE(R]
—0.53 Z JSE(R]

= Jupiter look direction

look direction



