TS1 TSR TS3

(HC
=
o
T T TTTI T \HHH‘ 1T HH‘ T T TTTI T ; \HHH‘ T T TTTI

TO4

[
Motor Position

Galileo EPD

Real—Time Omni

99296

Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
Data Production: 06—03-00
Plot Production: Mon Sep 17 02:17:17 2001

1.E+00

e
T \HHH‘ T T TTTI

1.E-03

x x x

Omni
Calibration , .. « « «

x|

N \/\W ﬁ\/

1.E+00

Omni
Calibration , .. « « «

Omni
Calibration , .. « « «

Omni
Calibration , .. « « «

x

h \HHH‘

1.E-03
1.E+00
S1.E-01
[
[}
N
wn
i
o
3
[¢]
£1.E-02
1.E-03
1.E+00
SLE-01 E5ae "
8 E
n - *
N =
% .
B C
o
£ L
[¢]
21E-02
1.E-03
00:00:00
199%:296
—41.50
71.05
1.02
1+2
3
4 -
5
6 O
A B (o} D

anti—sun

sun

o
- ¥
—43.79 —44 .53 X JSE(R]
72.17 72.51 Y JSE(R]
1.13 1.16 7 JSE(R]
<& = Jupiter look direction
[J = Corotation look direction



