TA1

TP3

TP2

TP1

G a }[ ]ﬂl e O E P D Software Version: RTLINE_OMNI V 1.20
R e a}[ _ T]L me O mni Data Production: 06—03-00
9 7 1 41:41: Plot Production: Sat Sep 15 08:14:53 2001

L.E+00 E 3
F 3 Omni
* * . .

[ oxx . e LT -1 Calibration , .. .« «
= * * * * Pl ** * —

>1.E-01 * —

o E

g 3

B A 3

2 ]

o

3

[}

&C

=

o
HHH;\F/\ T TTTTIT

1.E-03 :
1.E+00 E ‘
e Omni
C Calibration , .. « « «
S1E-01
8 E «
n - *
N =
3 «
2 C
o
£ L
[¢]
21E-02

MHHH‘

[
Motor Position

1.E-03 ‘
1LE+00 E ‘ E
F 3 Omni
- - Calibration , .« « «
S1E-01 -
% * *
21 E-02 3
1.E-03 T T T T T T T T T T T
1E+01§ L L ‘ L L ‘ L L ‘ L L ;
= = Omni
C - Calibration . .« «« «
1.E+OO; E
o - M .
T . N
+1.E-01 5 —
1‘E702; . . fer e e e e . P —;
1.E7037 ‘ ‘ ‘ |
1%%20:1024 144-06 144-12 144-18 1%%20:1025
- - - - -
—-89.17 —89.61 —-90.04 —90.44 —-90.83 X JSE(R]
—13.85 —14.47 —15.09 —15.70 —-16.31 Y JSE(R]
—-0.49 —-0.46 —-0.43 -0.41 —-0.38 Z JSE(R]
anti—sun . . .
s <& = Jupiter look direction
5 00 = Corotation look direction
4 .
5
6 3 sun
A @ [o} D




